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SANNMOTION R Jednoduché nastaveni pro optimalni ¢innost

Novad fada AC servomotord ,SANMOTION R vyrobce
Sanyo Denki, pfedstavuje v soucasné dobé sofistikované
vyrobky, které v dané vykonové kategorii patri ke svétové
Spicce.

Velmi dobfe vyhovuji pozadavkim trhu na kompaktni
velikost, nizkou vahu, vyssi rychlost otaceni a béhem
otaceni relativné rovnomérny moment.

Ve spojeni se zesilovaci rady RS/RR dostava konstruktér
nebo projektant k dispozici velmi vykonny servosystém.

Automatické nastaveni servosmycky Malé kompaktni servomotory
Novy algoritmus automatického optimalniho nastaveni Rozméry a objem motoru jsou zredukovany az o 30 % pfi
(naladéni) servosmycky pouzitim funkci identifikace srovnani se stavajicimi vyrobky jinych vyrobc(.

momentu setrvacnosti, 5 optimaliza¢nich médd, 30 Grovni

. ’ v s a o
odezvy a automatickeé ulozeni nastavenych parametru
zlepsuje odezvu systému.

pfikaz
k detekci
rychlosti

start detekovana

nastavovani hodnota rychlosti ‘ 30 % zkraceni \
Viceosy servozesilova¢ Ochrana vi¢i vniknuti vody

Servozesilovac pro 6 os zkracuje montazni Sitku o 42 % V&echny typy motorl maji stupen kryti IP67.

pfi srovnani se Sesti jednoosymi typy. Vykonova ztrata je
nizsi o 20 % pfri stejném srovnani.
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SANMOTION R

Jednoduché nastaveni pro optimalni ¢innost

Konfigurovatelné parametry dovoluji pfepinat mezi
fidicimi mody pro moment, polohu a rychlost

I
1 I
1 poloha | [
nebo fizeni
| rychlost \ momentu
1 ]

Pro potlaceni harmonickych v napajeni se pouziva
tlumivka pripojena ke svorkam servozesilovace.

Pro nastaveni parametrli, monitorovani a alarmova

s v s O v ~ I ’ V.
hlaseni se muze pouzivat ovladaci panel s péti LED
zobrazovaci a ¢tyfmi tlacitky.

Bez pripojeni k nadfazenému Fidicimu systému
(host device) umoznuje zakladni otestovani funkce
servosystému.

G
[

* Viceosé Fizeni je nutné pfes PC

Dovoluje nastavit parametry systému a pomoci
zabudovaného osciloskopu analyzovat prechodové
charakteristiky polohy, rychlosti a krouticiho momentu.

* Pro pFipojeni k PC pouzijte kabel AL-00490833-01

Dovoluje monitorovani az 15-ti zesilova&i. Mlze byt
pouzit pro analyzovani pfechodovych charakteristik
v aplikacich se synchronizovanymi ¢innostmi.

max. 15
jednotek
L)

* Kabel pro pfipojeni k PC je k dispozici




SANMOTION R

Jednoduché nastaveni pro optimalni ¢innost

Regenerativni rezistor se pouziva pro absorbovani energie
generované motorem b&hem zpomalovani. Navic mize
byt pouzit jesté externi rezistor, pokud hodnota vnitfniho
nedostacuje.

zabudovany
regenerativni
rezistor

regenerativni
rezistor

Dynamicka brzda zajistuje nouzové zastaveni motoru.
Pomoci volitelného parametru se da vybrat ze $esti druhd
pohybovych sekvenci brzdy.

U¢inny filtr ¢tvrtého Fadu redukuje fazové zpozdéni pro
potlaceni mechanické rezonance a zlepsuje rychlostni
prechodovou charakteristiku zafizeni.

[dB] 10

\

\

500 1000 1800
kmitocet [Hz]

5 10 50 100

Novy algoritmus fizeni vyrazné zkracuje dobu ustaleni
polohového servosystému.

N

\ odchylka polohy

doba ustéleni (0 mis)

Fidici signal polohy

5 ms/div

Priklad doby ustaleni polohy robustniho mechanismu.

Jednoducha ladici procedura umoznuje doprednou
regulaci potlacit vibrace v pracovnim bodé mechanizmu.
K dispozici je vybér ze ¢tyt druhl frekvenci vibraci.

potlageni bez potlaceni
vibraci vibraci

— potlaéeni vybraci l %
— bez potlaceni vybraci —_— .

Odchylka polohy po zastaveni.

Jedna se o software pro monitorovani a nasledné
potlaceni ruseni od zbylych os ve viceosém systému.

B funkce potlaceni zapnuta B funkce potlac¢eni vypnuta

y /
. e -
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SANMOTION R

Jednoduché nastaveni pro optimalni ¢innost

Maximalni dynamicky kroutici moment je zvySen oproti
statickému momentu z 5 % na 26 % a maximalni otacky
z 5000 na 6000 ot/min pfi srovnani se stavajicimi motory.

é\ moftor

moment [Nm]

stavajici
motor

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
otacky [min]

Nové algoritmy polohy a rychlosti umoznuji dvojnasobnou
presnost regulace a u polohy dosahuji virtualni nulovou
odchylku.

zména polcj)hy

20 ms/div

Vynikajici vlastnost motoru zarucuje plynulejsi otaceni,
které je predpokladem pro zvladnuti preciznich
obrabécich procesd u dopravnikovych Uloh citlivych na
vibrace.

40-0.1kW

256% 103N *+m
0,8 % jmenovitého momentu

1 otacka |

R motor | |
5.1% 103N *m
1,6 % jmenovitého momentu
stavajici 1 otacka
motor |

Vykonové ztraty jsou snizeny o 20 %.

100%
Q0%| < e
80%| <l e
0%l b 4
60%| <
50%| b |
40%| - f |
30%f - - - b
200 f |
0% - f
0%

konovych ztrat

snizeni vy

stavajici motor R motor

Absolutni 17-ti bitovy enkodér dava vysoké rozliSeni
131072 dilk{ zcela dostacujici pro vétsinu regulaénich
uloh.

y N /Utn"en
5 e}\\ ‘ ‘ ' , )('00@
N ‘ o~
\@(01, ‘ 7,
S ‘
N ~

vysoké rozligeni 17 bitl

. 27 = 131072

15A

Servozesilovac podporuje i regulaci s vnéjsi zpétnou
vazbou, napf. od koncového akéniho ¢lenu s linearnim
odmérovanim polohy.

Pouze pro jednoosé systémy.
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OBJEDNACI KLI

Servo motor R 2 AA 06 020 F c P oo M A
|

Typ vyrobku
R fadaR

Typ motoru

stfedni moment setrva¢nosti

Napajeci napéti
xx  230VAC

Rozmeér priruby

04 40 mm
06 60 mm
08 80 mm
Jmenovity vystup
003 30 W 020 200 W
005 50 W 040 400 W
010 100 W 075 750 W
Maximalni otacky
X 6000 min'
Servozesilovac pro jednu osu
Typ vyrobku
RS1 servozesilova¢ pro jednu osu
Napdjeni 230 V AC
L se zabudovanym regenerativnim rezistorem
A bez zabudovaného regenerativniho rezistoru

Maximalni proud do motoru

01 15A

03 30 A

Typ motoru
rotacni

Zpétna vazba
A absolutni enkodér se zalohovanim
T vnéjsi zpétna vazba

15A,30 A
15A,30 A

Prevodovka
pomér prevodu 1/3

Standardni schvaleni
M CEa UL

0 bez schvaleni
Specifikace
00 standardni
01 s tésnénim

Typ enkodéru
P abs. enkodér se zalohovanim (PA035C)
H abs. enkodér pro inkremen. systém (PA035S)
Brzda
X bez brzdy
B s brzdou (90 V DC)
C s brzdou (24 V DC)

RS1AO1AA
|
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OBJEDNACI KLI

Servozesilova¢ s CANopen

Typ vyrobku
RS1  fada RSl

Napdjeni
A 230 V AG, fidici napéti 230 V AC
J 230 V AG, ridici napéti 24 V DC

Maximalni proud do motoru
01 15A
03  30A

Servozesilovac¢ pro vice os

Typ vyrobku

RR1  servozesilova¢ pro vice os

Napdjeni
230V AC

Amp. capacity
01 15A
03 30A

Napajeci modul

Typ vyrobku

RRP  napdjeci modul pro vice os

Napdjeni
230 V AC

Zakladni modul

Typ vyrobku
RRM  zdkladni modul pro vice os

Napdjeni
230V AC

RS1 AO01 AL
|

Rozhrani a enkodér

L rozhrani: CANopen
enkodér: inkrementdalni nebo abs. zalohov.
Typ motoru

rotaéni

Rizeni

Typ motoru

rotacni

RRP A A 00
| |

Enkodér

absolutni zdlohovany

pulzni

RR1 AO1AABOO
|

Specifikace

standardni

Specifikace

Rizeni
pulzni

RRM A 6 00
|

standardni

Specifikace

standardni

Pocet sloti (15 A/modul)

4 4 sloty
6 6 slotu
8 8 slota



SANMOTION Konfigurace

Jednoosy zesilovac

filtr stykac lithiova baterie

zapina a vypina

AL-00494635-01

S = i -

pro napajeni
absolutniho enkodéru

filtruje ruseni ze sité
i od servozesilovace

jistié

tlumivka

potlacuje harmonické,
dava se misto
zkratovaci spojky

_| ° Il nadrazeny Fidici systém
vypne napajeni
v pripadé pretizeni,
chrani sit

Il

TSR

AR
-] |

AEEE L
AR
AR

®
&
<

vnéjsi regenerativni

rezistor
PLC, PC

napajeni silové ¢asti ==
H‘[ ZeSIlovace AAL-00490833-01 konﬁgturacnl ,
a monitorovaci
—_— -= software
P

———

S—

————

————

e——

—_—d

—

P—

pouziva se pri velkych
setrvaénych hmotach &

a aplikacich s vysokym
pracovnim kmito¢tem

napdjeni brzdy =~ -l '

vodice pro
pripojeni
i brzdy

..//j /

pokud je servomotor
vybaven brzdou

Konektory pro pripojeni jednoosého zesilovace

CANopen rozhrani

CN1 AL - 00385594
CN2 AL - 00385596 @:
jednotlivé konektory CNA AL - 00329461-01
CNB AL - YO000988-01 SANMOTION C
CNC AL - 00329458-01 PLC firmy

Sanyo Denki
CN1, CN2, CNA, CNB AL - 00393603
sady

CN1, CN2 AL - 00292309




SANMOTION Konfigurace

Viceosy zesilovac

pouziva se pfi

velkych setrvacnych
hmotach a aplikacich :

filtr jistic lithiova baterie konfiguracni nadrazeny fidici
pro napajeni a monitorovaci systém
absolutniho software )2
= o7 enkodéru LT
— oS i
= SR f Ml o
099
I . oy Sjeni BRG]
filtruje ruseni ze sité ;%gggénzre:gézlni .
i od servozesilovace ] ! =
chrani sit [ PLC, PC
. | I
E E [’ =) [ — =)
i )
' —— > l u
- 9 [ﬂj
' zapina a vyping :‘:(:@]
1 napajeni silové ¢asti ————>
o zesilovace —_—
o tlumivka
o [o—
e )
o )
: ' (T — —
o — — — —
o D Ind I'ng
.+ potlacuje harmonické,
Ve dava se misto
o zkratovaci spojky
'1  vnéjsi regenerativni
o rezistor —

s vysokym pracovnim
H

kmitoctem :
N napajeni brzdy '_'_'_'_'_'I__'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_"_'!_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_"_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'.'
vodice pro pFipojeni
brzdy
. -
: Konektory pro pfipojeni viceosého zesilovace
../j /
pokud je servomotor CN1 AL - YO003305-01
vybaven brzdou CN2 AL - 00632607
zesilovaci jednotka
CN6 AL - 00632607
e CNC AL - 00632604
konektory CNA AL - 00632600
CNB AL - 00632602
napajeci jednotka
CN1A AL - 00385594
CN1B AL - 00385594
d zesilovaci jednotka CN1, CN2, CN6, CNC AL - 00632611
sady
napajeci jednotka CNA, CN1A, CN1B AL - 00632609



SANMOTION

Zakladni technické hodnoty

servo motor

230 V System

D 40 az 80 mm
30 az 750 W
(9 typd)

vysoka ucinnost

nizké kolisani
momentu

*
typicka hodnota po
zapnuti a teplotnim
ustaleni ve spojeni
se standardnim
zesilovacem

PAe
typicka hodnota,
kdyz je teplota
vinuti 20 °C

typ motoru a rozmér v mm R2AA04003F R2AA04005F R2AA04010F
m jednotka (40) (40) (40)
P 30 50 100

jmenovity vykon

jmenovité otacky

max. otacky

jmenovity moment

klidovy moment

maximalni moment

jmenovity proud

klidovy proud

max. klidovy proud

momentova konstanta

napétova konstanta/fézi

odpor faze

jmenovity nardst vykonu
elektricka c¢asova konst.

mech. Casova konst. bez enkodéru
setrvacny moment rotoru bez enk.
setrvacny moment rotoru s enkod.
hmotnost enkodéru

tfeci moment brzdy

napajeci napéti brzdy

proud brzdy

moment setrvacnosti brzdy
hmotnost brzdy

pracovni teplota a vlhkost

typové oznac. 1-osého zesilovace
typové oznac. CANopen zesilovace
typové oznac. viceosého zesilovace
napajeni zesilovace

pracovni teplota a vlihkost

prikon zesilovace

hmotnost zesilovace

Poznamka:

Viceosy zesilova¢ vyzaduje okolni teplotu od 0 do 40 °C.

S nucenym chlazenim od 0 do 55 °C.

* typd s tésnym zavérem a brzdou je nutno

uvedené hodnoty zredukovat.

SANMOTION

* P, w
* N, mint 3000
* N, min-t 6000
% TR N-m 0,098 0,159 0,318
* T, N-m 0,108 0,167 0,318
* T, N-m 0,37 0,59 1,18
* I A 0,51 0,67 0,81
* L A, 0,56 0,69 0,81
* I, A, 2,15 2,8 3,3
¥ K, N-m/A. 0,201 0,246 0,424
Yo K, mV/min- 7 8,6 14,8
R, Q 12 9 9,3
* Q kW/s 3,9 6,7 16
¢ te ms 0,55 0,67 0,82
Y tm ms 2,2 1,7 0,97
J,  X10-kg:m’(GD%/4) 0,0247 0,0376 0,0627
Jg X10*kg:m¥(GD¥/4) 0,0033
WE kg 0,23 0,27 0,39
B N-m 0,32 min.
VB v 90 V DC/ 24V DC, +10 %
B A 0,07 /0,27
JB  X10-*kg-m3(GD%/4) 0,0078
w kg 0,23
prac. teplota 0 az +40 °C, relativni vinkost 90 %, zadna kondenzace
RS1A01AA
RS1A01AL
RR1A01AA
200 az 230 V AC +10 -15 %, 50/60 Hz +£3 Hz
prac. teplota 0 az +55 °C, relativni vihkost 90 %, Zadna kondenzace
kVA 0,2 0,4
kg 0,9/1,0/0,48
’EO.S ’E‘O.s E‘LS
0.4
0..
. . 0.5}
T~ \\

o
01000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
otacky [min?]

o
01000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
otagky [min]

o
01000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
otaéky [min]

Zapojeni enkodéru

Jednoosy zesilovac

SERVOZESILOVAC

CN2 ——=
B+ >

SERVOMOTOR

o hnédé

ES +

modré

ES- >

rlizové

4) EBAT + >

EBAT +

purpurova

EBAT- >

EBAT-

+5v

Cervend

ov <t

Cernd

10

enkodér

Absolutni enkodér s bateriovym zalohovanim [PA035C]
Absolutni enkodér pro inkrementalni systém [PA035S]

Poznamky:
1) Nt pouzijte krouceny stinény kabel

2) pripojeni napajeni enkodéru zavisi na délce kabelu, viz tabulka:

délka
UEL LT

zapojit pin 19 zapojit piny 17 a 19 Ly

+5V DC nezapojovat piny 12, 17 nezapojovat pin 12 APt piny 12, 17 @ 1
zapojit pin 20

nezapojovat piny 11, 18

zapojit piny 18 a 20
nezapojovat pin 11

0V DC zapojit piny 11, 18 a 20

3) pouzijte kabel o prifezu 0,2 mm?

4) pro absolutni enkodér s inkrementalnim vystupem
se nepouzivaji piny EBAT+ a EBAT-



SANNMOTION Zakladni technické hodnoty

R2AA06010F R2AA06020F R2AA06040F R2AA08020F R2AA08040F R2AA08075F iednotka
(60) (V)] (60) (80) (¢:10)] (80) J
100 200 400 200 400 750 W

3000 min-!
6000 min-!
0,318 0,637 1,273 0,637 1,27 2,39 N-m
0,353 0,686 1,372 0,686 1,37 2,55 N-m
1,13 2,2 4,8 2,2 4,4 8,5 N-m
0,86 1,5 2,8 1,4 2,6 4,6 A,
0,86 1,6 2,8 1,5 2,6 4,6 A,
3,5 5,6 10,8 4,8 8,9 15,5 A,
0,375 0,476 0,524 0,516 0,559 0,559 N-m/A_
13,1 16,6 18,3 18,0 19,5 19,5 mV/min
4,8 2,7 1,36 2,3 0,93 0,4 Q
8,6 19 39 8 16 31 kW/s
2,0 2,6 3,2 2,2 2,5 3,0 ms
1,2 0,78 0,61 1,3 0,93 0,70 ms
0,117 0,219 0,412 0,52 1,04 1,82 X10*kg-m?(GD?/4)
0,0033 X10%kg-m?(GD?/4)
0,59 0,84 1,3 1,2 1,6 2,6 kg
0,36 min. 1,37 min. 2,55 min. N-m
90V DC/ 24V DC, £10 % A
0,07 / 0,27 0,11/ 0,32 0,12/ 0,37 A
0,060 0,060 0,25 X10-*kg:m?(GD?/4)
0,30 0,35 0,85 kg
prac. teplota 0 az +40 °C, relativni vihkost 90 %, zadna kondenzace
RS1A01AA RS1A03AA RS1A01AA RS1A03AA
RS1AO01AL RS1A03AL RS1AO01AL RS1A03AL
RR1A01AA RR1A03AA RR1A01AA RR1A03AA

200 az 230 V AC +10 -15 %, 50/60 Hz £+3 Hz
prac. teplota 0 az +55 °C, relativni vihkost 90 %, zadna kondenzace

0,4 0,8 1,0 0,8 1,0 1,7 kVA
09/1,0/048 1,0/1,11/0,77 09/1,0/0,48 1,0/1,11/0,77 kg
E'I.S E‘ 3 'g 6| E 3| 'E 6| E‘ 1
g =l = = = 2
£ £ N £ N £ N £ N £
g 2 N ¢&: AN N ¢. N ¢ —
0. 1 1
BRpS T~ ! ] T~ ! ~ ™
"0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 AO 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 "0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 "‘0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 "0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 AO 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000

otacky [min] otacky [min] otacky [min?] otacky [min] otacky [min] otacky [mint]

SANNMOTION Zapojeni enkodéru

Viceosy zesilovac Absolutni enkodér s bateriovym zalohovanim [PA035C]
SERVOZESILOVAC SERVOMOTOR POZ,I:l\a'mkyv: , s
1 3) 1) INT pouzijte krouceny stinény kabel
"o 5 RSN i 2) stinéné oplasténi ma byt pFipojeno ke kovové &asti zesilovade dle obr.
—
e il [ o .
oV 4 \\| enkodér 3) barvy vodicu dle obr. odpovidaji urcitému enkodéru
%ﬁ el R
— %f . Povolend vzdalenost mezi enkodérem a zesilova¢em zavisi na priméru
Eg’:% s N v Eg’: vodi¢l pouzitého kabelu. Napajeci napéti enkodéru je 5V +5 %. Jestlize
EBAT + i€ H dioi | ot o je kabel pFilis dlouhy, mdze napéti na enkodéru klesnout pod 5 V. Proto
EBAT — — |10 !\‘I oot | o napéti na enkodéru zkontrolujte.
2){: =

h |



SANMOTION

Specifikace CANopen

12
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Pripojeni sbérnice
Sbérnice
Komunikacni profil
Profil servozesilovace
Rychlost sbérnice

Pocet uzll na segment

Konektor

CANopen jednotka k PLC, PC
Délka sbérnice
Komunikacni objekty

Mod prenosu PDO

Mod cinnosti

CAN-Standard I1SO-11898 (High-speed CAN)
CANopen

CiA DS301 verze 4.02

CiA DSP402 verze 2.0

v programu v ,R-Setup" Ize zvolit tyto hodnoty:
1 Mbps
800 Kbps
500 Kbps (nastaveno vyrobcem)
250 kbps
125 kbps
50 kbps
20 kbps
10 kbps

pomoci dvojitého 16-ti polohového otoc¢ného prepinace nebo v programu v
~R-Setup" Ize volit hodnotu 1 az 127

RJ-45

pin 1 ~CAN_H" high bus line

pin 2 ,CAN_ " low bus line

piny 3a7 ~CAN_GND" zemnéni

pin 6 ,CAN_SHIELD" stinéni kabelu

pin 5 L,Terminator" 120 Q; zakoncovaci odpor

1S0-11898 vysokorychlostni
25 m (pro 1 Mbps)

SDO Service data object
PDO Process data object
EMCY Emergency

NMT Network management
SYNC Synchronization object
Node Guarding

Heartbeat

Synchronni prenos
Asynchronni prenos

Homing Mode h.m
Profile Position Mode p.p
Profile Velocity Mode p.v

Interpolated Position Mode i.p



SANMOTION

Schéma zapojeni: jednoosy zesilovac

jednofazové pripojeni

230 VAC
50/60 Hz

=
i

polohovy vstup

momentovy
rychlostni
vstup

kompenzaéni
momentovy
vstup

mezni
momentovy
vstup

baterie

vstupy

J PN PN
CNA |51 31% 2] 2|internal re it
e . I—Ej DTD temal fegenertion
i <|< 5o >
s : CNC
1)< 4 P
‘ ) Z@ z% w 6) cerny/black
i t M bily/white
‘ <|<r
P U Cerveny/red
TR o D — .
S | for) zeleny/green
JEmergency SERVO AMPLIFIER = X_
System Error 5‘1’ i N2 [ Encoder Connector
e I o
s SO
+—"SH SH
| . 4545 &
N N | 5)
Line Driver ______ [P | 26 |FPC Line Receiver
261531 | ‘ 261532
Normal -t e [:] T
Rotation ité \ N 27 _|FPC T : @
Pulse
U so—| 47 (|56 o | | Line Driver
1 ‘ P [ 261531
! ! 28 _| RPC G G ! | | Ao_| 3] o=
| I i
Reverse I ‘ RN | H "‘D{ — N
Rotation | | 29 _|RPC 1 ! AO.|_ 4
Pulse ! T } |
1S6 | BO_|.5
12) ‘ |
| I BO. .6 2
‘ i ]
| s
) i 20,|,7 <
i | S
\ | 20,|.8 S
| d
i ! P, .9 B
| >
H :é _ z
‘ ! ps_ |10 2
L | k<]
¥ Lo_d 3
[ ‘ : ’
[
! ZOP_ |11
! SG 12
A SG vy TEmmtT
G ! !
oma ! -
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Line Driver ‘ oot | 1s | conry DY Line Receiver {
! ! T 261532
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SERVO MOTOR

oraniové

RN

(Elutd)

. % 90v
oraniovi
{ ) 24v)

brzda

Encoder

Poznamky:
1) INI Pouzijte krouceny stinény kabel.

2) Regenerativni rezistor zapojte mezi svorky
RB1-RB2. Nejprve odstrante propojku RB1-RB2.

3) Svorky DL1 a DL2 jsou urceny pro pripojeni
tlumivky. Pokud je nepouzivate, tyto svorky DL1
a DL2 zkratujte.

4) Svorky © a P jsou rezervovany jen pro
pfipadnou udrzbu. Nikdy je nepfipojujte.

5) Pripojeni stinéni viz navod k obsluze.

6) Barevné znadeni vyvod{ pro ptipojeni motoru
s . 7 O v eV
zavisi na typu motoru a muze se lisit.

7) Pripojeni enkodéru dodrzte dle uvedeného
schéma pripojeni.

8) Sitové pFipojeni musi provést uzivatel dle
bezpe&nostnich predpist.

9)R,T,S,rt & P DL2, RB1, RB2, U, V, W jsou
svorky s vysokym napétim, vSechny ostatni jsou
nizkovoltové. Dodrzujte bezpecné vzdalenosti
mezi nimi.

10) Pro aplikaci UL dle IEC/EN pouzijte proudovy
chranic.

11) PFi jednofdzovém pripojeni se svorka S
nezapojuje.

12) Vzdy pFipojte signalovou zem SG.

13



SANNMOTION Schéma zapojeni: servozesilovac pro jednu osu s CANopen

LI R Napajeni: 230 V AC
[ q 0 8 FFHTFIW Ridici napéti: 230 V AC
N T = - ﬁ Poznamky:
| : 1) INI PouZijte krouceny stinény kabel.

2) Regenerativni rezistor zapojte mezi svorky
RB1-RB2. Nejprve odstrarfite propojku RB1-RB2.

|
Start  Start —
ERVO AMPLIFIER
ready  ready °© SERVO
oN, o &

SERVO
one MOTOR

(et . 3) Svorky DL1 a DL2 jsou urceny pro pripojeni
[g;ymm s o “lov  tlumivky. Pokud je nepouzivate, tyto svorky DL1
= a DL2 zkratujte.

i 4) Svorky © a P jsou rezervovany pro pfipadnou
udrzbu. Nikdy je nepfipojujte.

3 1awi2Q

Temior : 7 5) Pripojeni stinéni viz navod k obsluze.

6) Barevné znacéeni vyvodd pro pFipojeni motoru
L = zavisi na typu motoru a mize se lisit.
é1 ]

. yswx 7) Pripojeni enkodéru dodrzte dle uvedeného
) schéma pripojeni.

oun_ |6

8) Sitové pFipojeni musi provést uzivatel dle
T ol bezpe&nostnich predpisi.

ystupy

5V-24VDC

RESETTN AL 9)R,T,S,rt O P DL2, RB1, RB2, U, V, W jsou
Sl I svorky s vysokym napétim, véechny ostatni jsou

o[ T 153 € nizkovoltové. Dodrzujte bezpecné vzdalenosti
mezi nimi.

. ﬂ—@ 10) Pro aplikaci UL dle IEC/EN pouzijte proudovy
5 o 53¢ chranic.

‘ } ﬂ—@ 11) Pfi jednofazovém pfipojeni se svorka S
=7 nezapojuje.

‘
\
|
T
|
T

12) Pouziva se konektor RJ45, u kterého jsou
piny 1 (CAN_H) a 5 (Terminator) spojeny v CN3
nebo CN4, pokud je nutny zakoncovaci odpor
(Terminator).

s o Napéjeni: 230V AC
e T I PN =S 6 Ridici napéti: 24V DC
s T = * N
B N I O oznamky:
ik 1) INI PouZijte krouceny stin&ny kabel.
%
- RB1-RB2. Nejprve odstrafite propojku RB1-RB2.

2avoc” I

SERVO AMPLIFIER

3) Svorky © a P jsou rezervovany pro pfripadnou
= Udrzbu. Nikdy je nepfipojujte.

4v)

[om

[ TRancever

|
’—uf | 2) Regenerativni rezistor zapojte mezi svorky
|
!
|
i

c < =

4) PFipojeni stinéni viz navod k obsluze.

L 1/4W 1200 w2
Note 6)

5) Barevné znaceni vyvod{ pro pfipojeni motoru
s . 7 O v eV
zavisi na typu motoru a muze se lisit.

h

6) Pripojeni enkodéru dodrzte dle uvedeného
e schéma pripojeni.

&1 7) Sitové pfipojeni musi provést uzivatel dle

7

PRI ) P S bezpec&nostnich predpist.

8)R, T, S, r,t, © P DL2, RB1, RB2, U, V, W jsou
svorky s vysokym napétim, vSechny ostatni jsou

oun__le

con
|com

Wstupy

7 - b3 e nizkovoltové. Dodrzujte bezpecné vzdalenosti
oo | %%% P mezi nimi.
i S NNETT ! 9) pro aplikaci UL dle IEC/EN pouzijte proudovy

chranic.

10) PFi jednofédzovém pripojeni se svorka S

‘“Wﬁ—@ nezapojuje.

T 11) Vzdy pripojte signdlovou zem SG.
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SANMOTION

Schéma zapojenti: viceosy zesilovac

jednofzové pripojeni

230VAC
50/60 Hz

’’’’’’’ 1

POWER UNIT

r
t

R
s

S —ri L) T

Opeation rep |
ON' Operation Prep.
i

MC Emergency L
SystemError 1P g% ©

vnitini regenerativni
resistor

NB
MC 2 BR2
56 | E BR1
P
‘ 3) DL2
[ DL
! ©
‘ 4
N CN1A +5 ﬁﬁs Linszgfggizver *56 Es CN1B » Line Driver
Normal LineDriver 1 SO B DT S - S epcaf 3| oo e 261531 Normal
Rotation 1Axis ~-D< [ N __ ;j> <£:i é _ M K]-» Rotation 4Axis
Pulse 4 | B FRGE |, 4 FV
1 *555*5 ‘5&5*5
Reverse % S ol<f2 b > Reverse
Rotation 1Axis «D{ N __ l tj} <L;{ l éf M K]» Rotation 4Axis
Pulse L 6 | o PG|, 6 Bulse
: 4 RS
s 7 | fe2 sov Vi 56V 56 £ocs |y 7 g
g | Normal 1 Normal Z
Z | Rotation 2Axis «-D{ N — ;:{> <l:{ [ﬁ __ M ;\,i]-» Rotation SAxis | &
5 Pulse | 8 | FPQ G 8 Pulse H
E { +5YY5 457745 Iy
z | 9 | rea RPCS 9 5
S | Reverse Reverse S
S | Rotation 2Axis —~[>< ‘N __ l §> <}:{ l é* M ;\,ﬂ—» Rotation 5Axis
g
g Pulse | 10 | RPC2 RPCGS 10 Pulse §
g =
] ‘ EBl iy .
E) g
£ 1 Normal | 0| kPG B 56 V56 0 v$6 6 ERC o[ 11 Normal =
Rotation  3Axis «D{ [ N __ ;Il} <ﬁ é __ M K]» Rotation 6Axis
Pulse ' 12 | PG 1L L F3G6 [, 12 Pulse
Reverse l 13 | HFG @ [Hﬁ ARG 51> 13 Reverse
Rotatlon 3Axis «-D{ | N v | t:j> <l;§ l [}] | M K]-» Rotation  6A xis
12) b2 % Jimag] <s6 é ””””” é Fre ] S A i 12
s 56 Sse &GE 56 56
8) | 454 | CONTCOM coNTCoM, | 5469 8)
5V-24VDC £ i<t E 5V-24VDC
2 | o cowmie | 26
T
I
| 27 | fonn2 @ % %%E %X§ % ﬁ CoNTIZ || 27
. [ 28 | on . . cowis | 28
. ‘ 38 [conmn - ‘ cotzs | 38
\ 39 _|CoNTI4 @ % %%% %%% % é ot | 39
o
[ ‘ 40 _|CONTIS é % %%E %$§ % ﬁ CONT30 | 49 2
> 5
3 ] 2
2| ocsv.ocizoay | 483 | ourson oureow |, 4 5V,12V-24VDC $
B | 19 | oum oo |5 19 2
B ‘ g
= ! 2
z % 20 | om outs |, 20
| ? o oums 221
‘ 23 ouTs outn 23
I 24 OUT6. oum2 24
‘ 25 | Az [, 25
l a4 | oUrcom oUrCoM [ s54
o (' Lithium Battery [ 1| Bam1 BATR2 1 Lithium Battery  \ o
EARE) "36VDC, 2 | BTN BATN-2 2 3,6VDC ' 13) | &
K 3
I pd 5) hy I Lithium Battery
< L s
| BATP 2 | k)
BATN 1] 3,6VDC ' 132
‘ k-
| - 6)
AMP UNIT Axis1 s cerveny oo reje et
7 MONT ] m " cerveny %™ _relé pro odpojeni brzdy
So I M bily
52 |
£ 2 | MON2 LH2 2 .
23 o< rf 1
£S5 i < w cemn ‘ o
£ | S% ° zeleny !
[ - 1 Encoder | L |
S | 1.2 | 56 N2 - Connector |
o | 3 |f0
! X O
5 4 o0 iy SH -
= | 5 .80 N
5 I KP
2 —
z 1 I
g T H 7 0
g i Ja A
g 1 9 PS
%; [ 10 | & KP
> ) ™
DE—— T
L
1) Hen | =
O -~
—o0 L 3 J N
Q | § 3=
é ~ 4 IN2
2 I ﬁ =
2| 78 12v-24vDC ‘
< 1| oum
g ! =P
2 | 2 |oun2
% 5 Jcom] S
S S——
P — T

AMP UNIT Axis2
.
.
.

Poznamky:
1) INT Pouzijte krouceny stinény
kabel.

2) Regenerativni rezistor zapojte
mezi svorky RB1-RB2. Nejprve
odstrante propojku RB1-RB2.

3) Svorky DL1 a DL2 jsou uréeny
pro pripojeni tlumivky. Pokud je
nepouzivate, tyto svorky DL1 a DL2
zkratujte.

4) Svorky © a P jsou rezervovany
pro pripadnou udrzbu. Nikdy je
nepripojujte.

5) Pripojeni stinéni viz navod k
obsluze.

6) Barevné znaceni vyvod{ pro
pripojeni motoru zavisi na typu
motoru a milZe se ligit.

7) Pripojeni enkodéru dodrzte dle
uvedeného schéma pfipojeni.

8) Sitové pFipojeni musi provést
uzivatel dle bezpeénostnich predpist.
9)R,T, S, r,t © P DL2, RB1, RB2,
U, V, W jsou svorky s vysokym
napétim, vSechny ostatni jsou
nizkovoltové. Dodrzujte bezpecné
vzdalenosti mezi nimi.

10) Pro aplikaci UL dle IEC/EN
pouzijte proudovy chranic.

11) PFi jednofazovém pripojeni se
svorka S nezapojuje.

12) Vzdy pfipojte signdlovou zem SG.

13) Bateriové napajeni enkodéru
je spolecné pro vSechny jednotky.
PFipojte je bud k CN1A, CN1B nebo
CN1C.
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SANMOTION Rozméry servomotoru

B LC LR LL+ 1
Lz LE | LG
& B Q
1,(0
_ _ = . - R N (N
s o
o
Jas =
olejovy uzavér? vnitFni zavit ﬁ:% iy o
(volitelny) @ D1 @ &
sl |8 ¢ gl |18
+ +H +H
o o o
=S e =S
teflonovd izolace teflonova izolace stinény kabel
vodi¢d pro motor vodi¢d pro brzdu pro enkodér

*rozmeéry plati pro motor s brzdou

R2 motor s vysokou Ucinnosti a malym kolisanim momentu

olutni enkodér
absolutni | olejovy
bez enkodér | uzavér

brzdy

0

R2AA04003 A0 51,5 87,5 6-0,08
R2AA04005 A0 56,5 92,5 5 354 46 0 2,5 56 40 2-¢4,5 25 20 - -
30-0,021 0
8-0,009
R2AA04010 A[JO 72 108
0
R2AA06010 A0O 58,5 82,5 25 0-0009 20 - -
R2AA06020 A 69,5 97,5 6 44,6 70 50_8025 3 82 60 4-45,5 6 5 5 nev
. 0
30 14-0,011 25 M5 12
R2AA06040 A0S 95,5 123,5
R2AA08020 A0S 66,3 102 .
o 30 440011 %°
R2AA08040 A[0O 78,3 114 8 54,4 90 3 108 80 4-46,6 M5 12
70-0,030
0
R2AA08075 A[0¢ 1073 143 40 460,011 7

1) pfFi olejovém uzavéru je délka motoru jina
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SANMOTION

Rozmeéry

Servozesilovac¢ pro jednu osu
RS1A01AA (15 A)

5+ 0.5
Sroub M4
I E:
- T
1 000D 9T
(70) 130
(24) | 135.5 33 7
~[—‘ 4
E //\\\ T |
L (7 T P o[ ®—1
\.
1 |
L i 8
// =Y
u jani -

Servozesilovac pro jednu osu s CANopen
RS1AO1AL (15 A)

. 5+ 0.5
Sroub M4

a=

e (T
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60 _ 4l
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g |0 @ b g
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D P I I
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m == JUTTT
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Im___ﬂa T of ©
|
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E. -J.:—H:-’.il: lo 1o

RS1A03AA (30 A)

5+ 0.5

" &roub ma

T
I T
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1355 38 7

:"J»
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5

=

168

3
ventilator T
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i vétru
sl
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5+ 05
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G %E%% 00000000000000000
00000000
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) /’<\ N 4T s, -
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.
—
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T 51 )|
A
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T i
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5
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A
o 00000000000000000
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/ - D) n
I B To
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SANMOTION

Rozmeéry

Servozesilovac pro vice os

Modul servozesilovace

RR1A01AA (15 A) RR1A03AA (30 A)
| R - AR >
e it
T E _ 60 1228 ol

Napajeci modul

g88|
ooo

O

0o |
il

N
~
N

(100)

60

|| voooooooooooooooono | |

3| RRMA800 8 300 250
2 RRMAG600 6 240 190
1 RRMA400 4 180 130
M o A B
No typ pocet slott rozmar
Rozméry
A
(100) 150
o il
4 o
- — —
[ HEEEEEE | =
—
[ —
—
O =
—
ol —
S =
P ] =
////’ —
T =
t == - — 3 8 300 250
= HEHBEHH = — 2 6 240 190
=|=l=|==l=) =l = (=) 2l & 240 1%
| uﬂl—f:l, No| pocet slotl A rozmer B
gl
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SANMOTION

Software

1. Logo pfi startu programu

3. Nastaveni parametr{

a. Nastaveni zakladnich parametrd.

4. Monitorovaci funkce

a. Zakladni rezim: sleduje operace a stavy
vstup/vystup signald pro jednu osu.

c. Kontrola vystupu soucasnych a minulych
o
alarmu.

2. Zakladni nabidka

b. Nastaveni parametrﬁ motoru.

b. Rozsifeny rezim: monitoruje pracovni
stavy vice os.
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SANMOTION Software

5. Testovaci béh a ladici funkce

a. Rychlost pfi rezimu ,Jogging", zadani b. Pulzy vpfed pfi rezimu ,Jogging",
pfikazu rychlosti z PC. zjednoduseni ¢innosti motoru, zadani dat pro
vzdalenost a rychlost z PC.

c. Automatické naladéni ostrého filtru. d. Analyza servo systému, frekvencni
charakteristika.

c. Zobrazuje se rychlost a proud

. 710 s
servomotoru a stav signalu na svorkach
zesilovace.



SANMOTION

Prislusenstvi

PC pripojovaci kabel

+50
2850-10
CN1
kabel =
=]
3 |.|
0
do servozesilovace
Lithiova baterie
745+ 8
@ vodi¢ ¢erveny
Pin1
= = e =
© vodit gerny g | %
Pi v 2
konektor in2 oy Sl =
- X J
50+ 5 (245) | baterie

Montazni drzak (dodavan pouze pro jednoosy zesilovac)

15 A/30A
zadni strana

188

2

[}

]
|

&
=l

-

45
25 10

by

Pro montaz na zadni stranu servozesilovace.

Typ: AL-00582791-01

Urceno pro: RSI*Q1***
RS1*Q3***
Soucasti drzaku jsou 2 Srouby.

i15A
predni strana

J |

Ml

47
45
25

5,

188

198

120

Pro montaz na predni stranu servozesilovace.

Typ: AL-00582788-01

Urceno pro: RSI*Q1%**

Soudasti drzéku je 6 roubd.

30A

pfedni strana

Typ: AL-00490833-01

Typ: AL-00494635-01
Hmotnost: 0,02 kg

52
45
10, 25

o

Pro montaz na predni stranu servozesilovace.
Typ: AL-00582789-01
RS1*(Q3***

5

188

T

198

o

l

120

Urcéeno pro:

Soudasti drzéku je 6 $roubd.
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SANMOTION

Prislusenstvi

Externi regeneracni rezistor

Typy: REGIST-080W100B
REGIST-080W50B

Kontakt termostatu:  NC

Hmotnost: 0,19 kg

Izolace vodié&d:

silikonova buzirka se skelnymi vlakny

Typy: REGIST-220W20B
REGIST-220W50B
REGIST-220W100B
REGIST-220W200B

Kontakt termostatu:  NC

Hmotnost: 0,44 kg

Izolace vodié&d: silikonova buzirka se skelnymi vldkny

230 300 *%
220+ 04 270 ¥
200 6+ 1
¢ 43 6+ 1
N
< > ¢
o~ LA =
HQ I ——
I >N c—
oy > i
o prurez 0,5 mm?, bily
m
<

prifez 0,75 mm?, &erny

f———

22

typy:
Kontakt termostatu:

hmotnost:
. vo
izolace vodicu:

182

REGIST-120W100B

REGIST-120W50B

NC

0,24 kg

silikonova buzirka se skelnymi vlakny

300 %

172+ 04 270 “F

150

eI

prifez 0,5 mm?, bily

prifez 0,75 mm?, éerny

- F——

typ:
kontakt:

typ:
Kontakt termostatu:

hmotnost:
. vo
izolace vodicu:

REGIST-500W20B (350 A £15 A)
termostat, B-kontakt

REGIST-500W20
polovodic

1,4 kg
silikonova buZzirka se skelnymi vldkny

250

.q‘ ‘ ) 234773 8‘
S il zem
=y Yy
L
0
----- L-f - 2| 5t
g e s
:EHEﬂ: —o
==l . ”
i svorky M5
AWG24White 2:945 2-M5

prifez 2 mm2, bily

218 T 700+ 15

40

T~

il

'
el




SANMOTION

Konektory pro servozesilovac pro jednu osu (230 V AC)

pouzit | Jyp [ |vyrobni&isla |
CN1 AL-00385594 Sumitomo 3M 10150-3000VE+10350-52A0-008
CN2 AL-00385596 10120-3000VE+10320-52A0-008
jedenotlivé CNA AL-00329461-01 MSTB2.5/5-STF-5.08
CNB AL-Y0000988-01 Phoenix kontakty 1C2.5/6-STF-5.08
CNC AL-00329458-01 1C2.5/3-STF-5.08
10150-3000VE+10350-52A0-008
Sumitomo 3M 10120-3000VE+10320-52A0-008
cade CN1, CN2, CNA, CNC  AL-00393603 Phoenix kontakty MSTB2.5/5-STF-5.08

CN1, CN2

AL-00292309

Sumitomo 3M

1C2.5/3-STF-5.08

10150-3000VE+10350-52A0-008
10120-3000VE+10320-52A0-008

Konektory pro servozesilova¢ s CANopen (napajeni 230 V AC, Fidici napéti 1 ¢ 230 V AC)

Pouziti

jedenotlivé

sada

CN1
CN2
CNA
CNB
CNC

CN1, CN2, CNA, CNC

CN1, CN2

[typ
AL-00608710
AL-00385596
AL-00329461-01
AL-Y0000988-01
AL-00329458-01

AL-00661731

AL-00661729

Sumitomo 3M

Phoenix kontakty

Sumitomo 3M
Phoenix kontakty

Sumitomo 3M

[ vyrobni ¢isla
10114-3000PE+10314-52A0-008
10120-3000PE+10320-52A0-008
MSTB2.5/5-STF-5.08
I1C2.5/6-STF-5.08
1C2.5/3-STF-5.08

10114-3000PE+10314-52A0-008
10120-3000PE+10320-52A0-008
MSTB2.5/65TF-5.08
IC2.5/3-STF-5.08

10114-3000PE+10314-52A0-008
10120-3000PE+10320-52A0-008

Konektory pro servozesilovac s CANopen (napajeni 230 V AC, Fidici napéti 24 V DC)
Pouziti [ . Jtyp

jedenotlivé

sada

CN1
CN2
CNA

CNB

CNC

CN1, CN2,
CNA, CNB, CNC

CN1, CN2

AL-00608710
AL-00385596
AL-Y0000988-02

AL-00329460-01

AL-00329458-01

AL-00667184

AL-00661729

Konektory pro servozesilovac pro vice os

jedenotlivé

sada

servozesilovac

napajeci modul

servozesilovac

napajeci modul

CN1
CN2
CN6
CNC
CNA
CNB
CN1A
CN1B

CN1, CN2, CN6, CNC

CNA, CN1A, CN1B

L |vrobnidisla

Sumitomo 3M

Phoenix kontakty

Sumitomo 3M
Phoenix kontakty

Sumitomo 3M

10114-3000PE+10314-52A0-008
10120-3000PE+10320-52A0-008
IC2.5/7-STF-5.08

MSTB2.5/2-STF-5.08

IC2.5/3-STF-5.08

10114-3000PE+10314-52A0-008
10120-3000PE+10320-52A0-008
MSTB2.5/7-STF-5.08
MSTB2.5/2-STF-5.08
1C2.5/3-STF-5.08

10114-3000PE+10314-52A0-008
10120-3000PE+10320-52A0-008

[ vyrobni ¢&isla

AL-Y0003305-01
AL-00632607

AL-00632604
AL-00632600
AL-00632602

AL-00385594

AL-00632611

AL-00632609

Molex

Sumitomo 3M

J.S.T.Mfg.CO.,LTD

Sumitomo 3M

J.S.T.Mfg.CO.,LTD

Molex

Sumitomo 3M

Sumitomo 3M

J.S.T.Mfg.CO.,LTD

55100-0670
36310-3200-008
36210-0100PL
04JFAT-SBXGF-I J-FATOT
05JFAT-SBXGF-I J-FATOT
06JFAT-SBXGF-I J-FATOT
10150-3000PE
10350-52A0-008

04JFAT-SBXGF-1

55100-0670

36310-3200-008
36210-0100PL

10150-3000PE
10350-52A0-008
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SANNMOTION \zor formulare

Pokud se dotazujete nebo posilate objednavku, doplite (tfreba jen nékteré)
Udaje do obsahové casti formulare. Pripadné pridejte dalsSi informace.

Jméno firmy: Datum:
Oddéleni:

Telefon:

Fax: Kontaktujte nas:

tel. 493 77 33 11

E-mail:
1) Aplikace:
2) Nazev stroje nebo zarizeni:

3) Pocet jednotek (pocet 0s):

lrowoza  lobsan

1 Pojmenovani finadlniho zafizeni nazev, kategorie: obrabéci stroj, robot, manipulator, dopravnik, tester, ...
2 Pojmenovani os servomechanismu nazev napf.: axialni mechanizmus horizontalni/vertikalni s brzdou/bez brzdy
3  Soucasny stroj (ma byt inovovan) jméno vyrobce, typové oznaceni, vykon motoru, mechanicky, hydraulicky, elektricky systém, ...

4  Presnost polohovani +mm, £ ym

5 Vzorek pracovniho cyklu zrychlenia : __G-___[m/s?] 1[G] = 9,8 [m/s? -1 [m/s?] ~ 0,1 [G]
. a[m/s?] =V [m/s]/ tl[s]
JrrenostV s ——— (m/s] D [m] = V [m/s] x (t1 + t2) [s]
rychlost : Posuv D :___[m] :
[m/s] | \
1 1 N
[t Yo e — 2 Yy ——— |3 Y= | ¢&as[s]

6  Druh mechanizmu napft.: kulickovy Sroub/polohovy Sroub horizontalni, hfeben s pastorkem vertikalni,
pasovy/fetézovy dopravnik horizontalni, otocny stil, valcovaci zafizeni, ...

7  Mechanicka struktura WT  hmotnost stolu kg WL hmotnost zatéze kg
WA hmotnost ost. Casti kg WR  hmotnost hfebenu kg
WB  hm. pasu/fetézu kg WC  hmotnost protizavazi kg
Fa vnéjsi axialni sila N Fb predepnuti Sroubu N
Ft tlatna vélcovaci sila N
Drl @ hnaciho hfidele mm Dr2 @ hnaného hridele mm
Lri  délka odvaleni na hnaci strané mm Lr2  délka odvaleni na hnané strané mm
JG  setrvacny moment prevodovky kg:m? IC setrvacny moment spojky kg:m?
N setrvaCny moment matic kg:m? 10 dalsi setrvacny moment mechanicky kg:m?
Db @ kulickového Sroubu mm Lb  délka kulickového Sroubu mm
Pb  stoupani kulickového $roubu mm G prevodny pomér
Dp @ pastorku/kladky mm Lp tloustka pastorku mm
tp  tloustka kladky mm Dt @stolu mm
Dh @ nohy stolu mm LW osové vyboceni zatéze mm
Ds @ hfidele stolu mm Ls délka hridele stolu mm
)} mérna hmotnost kul. Sroubu, pastorku, kladky, ...  kg:m?
y koeficient tieni 1 kg:m?
p2 kg:m? K koeficient vnitfniho tfeni matice
n mechanicka Gcinnost L moment setrvacnosti zatéze kg:m?
TF  tfeci moment zatéze osy N-m Tu moment nevyvazenosti osy N-m

8  Prevodovka vlastni nebo poZadavek na ENIKA.CZ s.r.o0., specifikovat (8nekové, planetovd, vymezeni viili, ...)

9  Enkodér typ (inkrementalni, opticky absolutni, opticky absolutni s inkrementalni funkci, resolver, ...), rozliSeni

10 Format vstupu poloha, rychlost, kroutici moment, komunikace (CANopen, Device Net, Sercos, jina ...)

11

12

13

14

15

16

24

Nadrazené fizeni

Provozni prostredi

Odhad poétu vyrob. kust za rok
Odhad trvani pripravy vyroby
Dalsi opatreni

Rdzné

PLC (Siemens, Allen Bradly, ...), PC, vlastni ...
teplota, prasnost, vihkost, otfesy/chvéni

jednotky, desitky, stovky

vyroba prototypu: ... (do roku), zahajeni vyroby: ... (v roce)

potfebna dokumentace, technicka konzultace, navstéva, ...

patentové moznosti, sluzby, ...



SANMOTION Formular

Pokud se dotazujete nebo posilate objednavku, doplite (tfeba jen nékteré)
Udaje do obsahové casti formulare. Pripadné pridejte dalSi informace.

Jméno firmy: Datum:
Oddéleni:

Telefon: Fax: Kontaktujte nas:
E-mail: 493 77 33 11

1) Aplikace:

2) Nazev stroje nebo zarizeni:

3) Pocet jednotek (pocet 0s):

T [

1 Pojmenovani finalniho zafizeni

2 Pojmenovani os servomechanismu
3 Soucasny stroj (ma byt inovovan)
4 Pfesnost polohovani

5  Vzorek pracovniho cyklu

6 Druh mechanizmu

7 Mechanicka struktura

8 Prevodovka

9 Enkodér

10 Format vstupu

11 Nadrazené fizeni

12 Provozni prostredi

13 Odhad poctu vyrobenych kusl za rok
14 Odhad trvani pripravy vyroby

15 DalSi opatfeni

16 Rbzné
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