Bezdroétovy vonkajsi detektor pohybu JA-89P

Bezdrétovy PIR detektor JA-89P je ur€eny na vyhodnotenie naruSenia
vonkajSich priestorov ¢lovekom. Konstrukéne je tvoreny dvojzénovym
vonkaj$im detektorom firmy Optex, ktory je doplneny vysiela¢om,
kompatibilnym so systémom OASIS firmy Jablotron. Z pohfadu
ustredne Jablotron série JA-8x sa tento vonkajSi detektor javi ako
klasicky bezdrotovy detektor Jablotron, so vSetkymi vlastnostami.
Detektor aj vysiela¢ su napajané spoloc¢ne z litiovej batérie. Velkou
vyhodou je, Ze detektor aj vysiela¢ su napajané spolo¢ne a informacia
0 nizkom napati batérie je Standardne prenasana na uUstredriu.
Samozrejmostou je aj sabotdzny (TAMPER) kontakt detektora.
Detektor pravidelne vykonava autotest a kontrolnym prenosom do
ustredne pravidelne informuje o svojom stave.

InStalacia detektora

Pri vybere miesta inStalacie detektora je potrebné dodrzat nesledujice

odporucania:

1. detektor musi byt namontovany v kolmej polohe (obr.1) tak, aby
horna detekena rovina bola rovnobezna s chranenou oblastou,

2. detektor musi byt umiestneny vo vyske 0,8m az 1,2m,

3. najlepsia detekcia pohybu pred detektorom je pri kriznom naruSovani
(pretati) obidvoch detekénych oblasti,

4. v chranenej oblasti nesmie byt Ziadny pohybujuci sa objekt (napr. kriky,
stromy, atd.), vyhnite sa aj priamemu pdsobeniu silnych zdrojov
svetla (odrazov sinka atd.).

TR obr. 1

Postup instalacie:

1. vyskrutkujte poistna skrutku, ktora je umiestnena zospodu vo
vrchnom kryte detektora a zlozte kryt,

2. odskrutkujte 2 skrutky, ktoré drzia kompletnu opticku ¢ast detektora
a vyberte ju vyklopenim dopredu,

3. odpojte vodi¢ od zadného sabotazneho (TAMPER) kontaktu,

4. detektor mozno upevnit na rovnu podloZku pomocou dvoch
neprelisovanych otvorov alebo pomocou 4 prelisovanych otvorov
v rohoch zadného plastu,

5. pomocou prilozenej 8ablony si oznatte miesta na upevnenie
detektora aj magnetu zadného sabotazneho (TAMPER) kontaktu,

6. dalSou alternativou na upevnenie je instalacia na stipik (@43-
48mm) pomocou dodanych uchytiek. Pri tomto spdsobe instalacie
nemozno pouzit zadny sabotazny (TAMPER) kontakt chraniaci
detektor proti odtrhnutiu (vstup kontaktu na vysielaci musite prepojit
prepojkou),

7. po upevneni spodného plastu zasurite konektor zadného
sabotazneho (TAMPER) kontaktu do svorky TMP IN.

Upozornenie: Pri montaZi sa nedotykajte snimacich pléch detektora!

obr.2
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Zapnutie detektora a jeho priradenie do systému

Vysielacia jednotka pre bezdrétovi komunikaciu je umiestnena na
zadnej strane optickej Casti detektora. Pred vloZzenim batérii do
vysielacej jednotky si najprv preStudujte navod prijimacej jednotky
(napr. Ustredne). Pouzivajte vyhradne litiové batérie typu AA 3,6V.
Spravna poloha batérie je vyznaCena vdrziaku batérie.
Po vlozZeni batérie detektor odoSle signal, ktorym sa nauci do
prijimacej jednotky (prijimacia jednotka musi byt v u€iacom rezime
a potvrdit naucenie detektora).

Prepinacom ¢&.2 na vysielacej jednotke nastavte, aka ma byt reakcia
systému na zisteny pohyb (ON = okamzitd, OFF (2) = oneskorena).
Prepinac ¢€.1 ponechajte v polohe OFF (1) = impulzny rezim.

obr. 3 vysielacia jednotka detektora JA-89P

Nastavenie optickej €asti detektora

Opticka Cast detektora obsahuje dva snimace PIR s AND logikou.
Snimace zistuju pohyb v priestore v dvoch rovinach, pri€om zorny uhol
spodného snimaca je nastavitelny v Sirokom rozsahu. Poplach vznikne
iba v pripade, Ze dbjde k naruseniu obidvoch detekénych rovin (teda
oboch snimacov) sucasne. Nastavovacim prepinaéom nad spodnym
optickym snimacom nastavte sklon spodnej detekénej roviny podla
obr. 4.

obr. 4
Pozicia maximalny dosah spodnej detekénej roviny
prepinaca | stredna hodnota chranena oblast’ (min. - max:)
A 10m 8,0az 12,0m
B 8m 6,0 az 10,0m
C 5m 4,0az 5,5m
D 2m 1,5 az 2,5m
tab.1

Upozornenie: maximalny dosah spodnej detek¢nej roviny sa meni
v zavislosti na vonkajSich poveternostnych podmienkach a mdézZe
kolisat v rozsahu uvedenom v tabulke. Tuto skuto¢nost’ je potrebné
reSpektovat’ pri nastaveni rozsahu chranenej oblasti.
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Zorné pole detektora je 90°. Po povoleni zaistovacej skrutky optiky
detektora je mozné natacat optiku s krokom 15°. NatoCenie vykonate
otoCenim celého plastového dielu detektora. Jednotlivé kroky su
vymedzené. SoSovka detektora je konstruovana pre cely rozsah 180° -
nemanipulujte so SoSovkou.

obr.6

V origindlnom baleni detektora su dodané samolepiace maskovacie
pasiky, ktoré je mozné pouzit pre obmedzenie zorného pofa (maskovanie
problematickych miest). Prizky sa lepia na SoSovku z vnatornej strany na
prislusny segment.

Citlivost detektora sa nastavuje v troch stuprioch prepinatom pod
hornym snimacom — polohy s ozna¢ené pismenom:

L low nizka citlivost pre problematické prostredie
M middle stredna citlivost
H hight vysoka citlivost detekcie

Dalsie parametre detektora je moZné nastavit pomocou prepinada:

LED vypnuta LED zapnuta
120 s 5s ... usporny rezim
ax 2x ...pocitadlo poctu naruseni

obr.7

Zapnutie LED signalky sluzi na otestovanie funkcie detektora —
pokrytie chranenej oblasti. Detektor vysiela informacie o naruSeni
chranenej oblasti na Ustredriu vzdy — v beznej prevadzke, po ukonéeni
nastavovania, signalku LED vypnite, aby sa Setrila batéria.

Usporny rezim je podobny ako u detektora JA-80P. Po zazname-
nanom pohybe a odvysielani informéacie na Ustredriu, detektor na
zvolenu dobu (podlfa obr.7) prestane vysielat informacie o pohybe
v zornom poli.

Pocitadlo poétu naruSeni chranenej oblasti nastavuje filter poplachov.
Prepina¢ v polohe ON (2x) nastavuje, Ze obidve roviny v chranene;j
oblasti musia byt narusené 2x aaz potom bude odvysielana
informacia o naru$eni chraneného priestoru.

Skuska pokrytia priestoru

Pomocou prepinaca 1 na obr. 7 zapnite indikaciu LED signalkou,
nastavte Usporny rezim do polohy ON -5s a zatvorte detektor.
Otestujte spravnost nastavenia pohybom v chranenej oblasti a aj to,
Z7e pohyb mimo chranenej oblasti neaktivuje detektor. Zoberte do
uvahy aj maximalny dosah spodnej detek&nej roviny podlfa tab. 1
v zavislosti na zmene poveternostnych podmienok.

Kazdy pohyb je signalizovany rozsvietenim LED a su¢asne odoslanim
informacie na Ustredru (v tomto nastaveni vzdy po 5 sek.).

Po otestovani spravnej funkcie detektora odporu¢ame vypnut
signalizacnu LED di6du a nastavit usporny rezim na 120s.

Normalna prevadzka detektora

Informacia o kazdej aktivacii detektora je odoslana bezdrétovo do
Ustredne. V pripade otvorenia krytu detektora sa odvysiela na Ustredriu
signal sabotaz. Detektor tiez pravidelne kazdych 9 minut odosiela na
nadradeny systém kontrolny signal, ktorym sa monitoruje jeho
pritomnost a pripravenost.

Kontrola stavu batérie a jej vymena

Vyrobok monitoruje automaticky stav batérie a ak sa blizi jej vybitie,
informuje uzivatela (pripadne aj servisného technika) o nutnosti jej
vymeny. Detektor je nadalej plne funkény, ale k vymene batérie by malo
dojst’ o najskor (max. do 1 tyzdna). Batériu vymeni servisny technik
v rezime Servis. PouZivajte vyhradne litiové batérie typ AA 3,6V. Po
zatvoreni krytu prejde detektor do normalneho prevadzkového rezimu.
Otestuje jeho funk&nost.

Poznamka: ak je do detektora vioZzena slaba batéria, detektor
nebude fungovat’ a tento stav signalizuje blikanie LED signalky. Ak je
batéria Upine vybita, detektor nereaguje véboc.

Poznamka:

Obsah balenia: detektor JA-89P, montéazne prichytky na stlpik alebo na
stenu, spojovaci material, batéria typ 3,0 / 3,6V AA, maskovacie pasiky.
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Mozné problémy a ich odstranenie

PROBLEM

PRICINA

RIESENIE

detektor vysiela

spodna detekéna rovina je
nastavena velmi daleko

zmerite nastavenie
detekénej roviny

detektor je vystaveny
priamemu alebo
odrazenému svetlu (sinko,

zmerite polohu detektora,
odstrante odrazajucu
plochu v chranenej

Chringnej | 5ot automobilo, maskovacie phsiky na
e pouliéné osvetlenie, ...) Sk pasiky
oblasti aj ked sa SoSovku
zda, Ze v v zornom poli st zdroje zmerite polohu detektora
chranenej tepla (vystupy alebo pouzite
oblasti nie je vzduchotechniky, maskovacie pasiky na
pohyb klimatizacie, ...) SoSovku
odstrante pohybujlce sa
pohybuijlce sa objekty (kriky, | objekty alebo pouzite
zavesené pradlo, ...) maskovacie pasiky na
SoSovku
spodna detekéna rovina je 5 .
PR zmente nastavenie
nastavena prili§ blizko k o
detektor detekénej roviny
) < .. | detektoru
nevysiela kazdé —— ; - — -
narugenie citlivost detektora je zvyste nastavenie
. nastavena na L citlivosti
priestoru pri testovani nastavte na
usporny rezim detektora 5 sek. (obr. 7)
nizke napétie batérie vymerite batérie
detektor vébec | LED diéda nesignalizuje indikacia LED diédou je
nereaguje na pohyb vypnuta
narusenie LED didda signalizuje . L
. ; o Ustredna nie je v dosahu
priestoru pohyb ale Ustredia oy
nereaguje vysielaca detektora
80 108

198

Napajanie

Typicka Zivotnost’ batérie

rozmery detektora
Technické parametre

Iitiové batéria typ LS(T)14500 (3,6V AA)

Komunikacéné pasmo

Komunikacny dosah

Parametre detektora Optex VX 402R
Zaberova charakteristika

Odporucana instalacna vyska detektora
Rychlost pohybu objektu

Doba spanku senzora

Indikacia aktivacie LED signalkou

Pracovné prostredie podfa STN EN 50131-1
Rozsah pracovnych teplét

Krytie

Max. relativna vihkost prostredia

Rozmery

Podmienky prevadzky

Stuperi zabezpecenia podla STN EN 50131-1,

STN EN 50131-5-3, STN EN 50131-2-2

cca 3 roky (doba spanku 120s)

868MHz, protokol OASIS

cca 300m (priama viditelnost)

12 m/90°, 14 segmentov
08-12m
0,3-15mis

volitelné 5 alebo 120 s
iba pri testovani pokrytia
stuperi IV.

-20°C az +50°C

IP54

95%

198 x 80 x 108 mm
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