Bezkontaktny pristupovy systém RP-01

Zariadenie RP-01 plini funkciu &itacky PIT priveskov a pristupovych RFID
kariet (napr. PC-01 a PC-02). Ovlada sa pomocou nastavovacich tlacidiel,
pripadne z obsluzného programu na PC. Umozriuje datové spojenie (cez
RS-485) a je ho mozné vyuZit aj pre priemyselné aplikacie.

1. InsStalacia a zakladné funkcie RP-01

1.1. Instalacia vyrobku

obr. 1
Riadiaca jednotka je ur€ena na inStalaciu vo vnuatornom prostredi. Pri
vybere jej umiestnenia reSpektujte umiestnenie Citacej jednotky, ktora
sa pripaja 1m dlhym vodi¢om. Citacia jednotka moZze byt umiestnena aj
vo vonkajSom prostredi.

Upozornenie: Privodny vodi¢ Citacej jednotky mozno skratit na dizku
0,5m. Nie je ho mozZné predIZit ani nahradit inym vodi¢om, zariadenie
nebude fungovat’ spravne.

e pred instalaciou riadiacej jednotky demontuijte plastovy kryt zariadenia,

o z riadiacej jednotky vyberte LCD displej (tahom z jednotky von) - displej
je zasunuty do konektora (pozri obr. 1),

pripojte €itacku do prislusného konektora (pozri obr. 1),

skontrolujte a pripojte napajanie na svorky 12V (pozri obr. 1),

umiestnite a pripevnite jednotku na pozadované miesto,

LCD displej vratte naspat do pévodnej polohy (zasurite ho do konektora),
zapnite napajanie riadiacej jednotky,

na LCD displeji prebehne zakladna inicializacia a jednotka je pripravena
na pouzivanie

1.2. Zakladné nastavenie

Zariadenie je z vyroby kompletne nastavené a pripravené na ucenie
(programovanie) jednotlivych kariet a priveskov na zvolené pozicie.

1.3. Ucenie priveskov PIT a kariet PIT

Ucenie je mozné z obsluzného programu na PC (prostrednictvom
pripojeného rozhrania SW-01) alebo manuélne pomocou tlacidiel pod
displejom (riadte sa inStrukciami na displeji).

Z vyroby je nau€eny Master Cip, ktorym sa potvrdzuje vstup do uciace-
ho rezimu (&ip je sucastou balenia).

Funkcie kontrolky na ¢itacej jednotke:
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Manualny sp6sob uéenia:

Na vstup do uciaceho rezimu sluzi tlacidlo MOD a Master Cip. Stlacte a
drzte tlacidlo MOD (min. 2s) - na displeji sa objavi napis ,priloz mas-
ter”. Po tejto vyzve prilozte Master Cip ku Citacke. Po priloZeni sa otvori
uciaci rezim a ponukne sa prva volna pozicia na ucenie PIT priveskov.

Ak chcete naudit PIT na inu poziciu, mozno ju lubovolne zmenit’ stlace-
nim tlac¢idla SEL. Na spodnom riadku displeja sa po kazdom jeho stla-
¢eni vypiSe volba pozicie.

Volba nastaveni tla¢idla SEL ma tieto moznosti:

»pozice +100“ - nasledne kazdé stlacenie tlacidla SET meni poziciu po
stovkach (100, 200, 300, ... 900).

»pozice +10“ - nasledne kazdé stlacenie tlacidla SET meni poziciu po
desiatkach (10, 20, 30, ...90).

»pozice +1“ - nasledne kazdé stlaCenie tlacidla SET meni poziciu po
jednotkach (1, 2, 3, ... 9).

Tymto spésobom nastavite lubovolnu poziciu. Napr. vyslednu uciacu
poziciu 113 nastavite ako 100, potom 10 a nakoniec 3.

»cas rele“ - pozri bod 1.5 — Nastavenie dizky zopnutia relé

»SMAZAT ?¢“- stlatenim tlacidla SET na tejto pozicii sa vymaze
PIT na aktualnej pozicii.

»spet na zacatek uciciho rezimu“ — navrat na zaciatok uciaceho
rezimu

Jednotlivé volby sa nastavia stlacenim tlacidla SET (ak ho drzite stla-
¢ené volby sa automaticky postupne menia).

Nastavovanie sa ukongi kratkym stlacenim tlacidla MOD.

Dlhym drzanim tlacidla MOD opustite uCiaci rezim a zariadenie prejde
do pohotovostného stavu.

Kazdu poziciu mozno samostatne preprogramovat alebo vymazat s
vynimkou Master pozicie (pozri bod 1.4).

Poznamka: Pohodinejsie je programovanie z PC, ktoré umoZriuje
pracovat’ so stibormi typu CSV (export z Excelu), kde prvy stipec musi
byt pozicia, na ktori sa ma PIT naucit a druhy vyrobny kéd u¢eného
PITu. Pripadné dalsie stipce sa ignoruj.

Upozornenie:
Pri u¢eni nového PIT privesku alebo RFID karty na volnu poziciu (alebo

do vzniknutej medzery po vymazani PITu) postupujte nasledovne:
Vstipte do uéiaceho rezimu (pozri bod 1.3). Automaticky sa ponukne
prva volna pozicia, ale mézete si zvolit aj inu poziciu. PIT naucite jeho
priloZenim ku Citacej jednotke. Po nauc¢eni ponukne riadiaca jednot-
ka nasledujicu poziciu vzdy o 1 vysSiu, bez ohladu nato, Ci je tdto
pozicia vol'na alebo obsadend. Ak na riu naucite d'al$i PIT a pozicia
uz bola obsadena, pévodny PIT sa vymaze!

1.4. Master pozicia — ucenie a mazanie

Master pozicia ma vysadné postavenie — jej preuéenim sa vymazu
vSetky naucené privesky aj karty !!!

Uéenie Master pozicie:

Vstupte do uciaceho rezimu. Tla¢idlom SEL navolte ,pozice +100“ a
potom stla¢anim tlaidla SET poziciu 900. Naslednym stlacenim tlacidla
SET prejdete na volbu ,,UCENI MASTER POZICE“. Prilozenim PIT
privesku naucite novy Master PIT.

Vymazanie Master pozicie:
Vstlpte do uciaceho rezimu. Tladidlom SEL navolte ,pozice +100“ a

potom stla¢anim tladidla SET poziciu 9xx. Naslednym stlacenim tlacidla
SET prejdete na volbu ,UCENI MASTER POZICE“. Tla¢idlom SEL
nastavte ,,SMAZAT?“ a potvrdte ho tla¢idlom SET. Tym sa Master
pozicia vymaze.

Ak na Master pozicii nie je nauceny Ziadny PIT privesok, moZno do
uciaceho rezimu vojst bez potvrdenia - dlhym stlacenim tlacidla MOD.

1.5. Nastavenie dizky zopnutia relé

Dizka zopnutia relé sa nastavuje v ugiacom reZime (pozri 1.3, Gast
,Manuélny spésob ucenia®). Dostanete sa do neho stlacenim tlacidla
MOD na min. 2s — na displeji sa objavi napis ,uceni pozice x*

Na spodnom riadku displeja nastavte volbu ,cas rele“ opakovanym
stacanim tlacidla SEL.

Hodnoty ¢asu zopnutia sa menia stla¢anim tlacidla SET. Rozsah nasta-
veni je od 1s do 9s.

Po nastaveni pozadovaného &asu potvrdite volbu kratkym stlatenim
tlacidla MOD.

Dlhym drzanim tlacidla MOD opustite uciaci rezim a zariadenie prejde
do pohotovostného stavu.
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1.6. Nastavenie stavovej prevadzky

Riadiacu jednotku mozZno nastavit do médu, v ktorom kazdé priloZenie
nauceného PITu zmeni stav relé.

Vyrobok prepnete do prepinacieho médu v u¢iacom rezime (pozri 1.3,
cast” ,Manualny spbsob ucenia®). Dostanete sa do neho stlacenim
tlacidla MOD na min. 2s — na displeji sa objavi napis ,uceni pozice x".
Na spodnom riadku displeja nastavte volbu ,cas rele“ opakovanym
stlacanim tlacidla SEL.

Prepinaci mod zapnete stlacanim tla¢idla SET a nastavenim ¢asu relé
na hodnotu 0s.

Po nastaveni poZadovaného ¢asu potvrdite volbu kratkym stlatenim
tla¢idla MOD.

Dlhym drzanim tlacidla MOD opustite u€iaci rezim a zariadenie prejde
do pohotovostného stavu

2. Technické parametre

Napajanie 9+ 16Vjs. alebo 8 + 12Vst.
Pokojovy odber pradu 35mA
Svorky NO,C,NC vystup relé — prepinaci kontakt max. 1A/ 125V

Pracovné prostredie
riadiaca jednotka - Il. vnitorné vSeobecné (-10°C az +40°C)
Citacia jednotka - vonkajSie vseobecné (-30°C az +60°C)
Rozmery (riadiaca jednotka) 76 x 110 x 33
Bezkontaktny vstupny systém RP-01 vyhovuje technickym
poZziadavkam a dalSim ustanoveniam smernice EU, ktoré

sa na tento vyrobok vztahuju, ak je pouZity v sulade s jeho
urCenim. Origindl vyhlasenia o zhode najdete na strankach

www.jablotron.sk
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