VonkajSi detektor pohybu VX-402

Vonkaj§i PIR detektor VX-402 je uréeny na vyhodnotenie naru$enia
vonkajSich priestorov €lovekom. Konstrukéne je tvoreny dvojzénovym PIR
detektorom. Pre Ustredne Jablotron JA-63 a JA-65 sa tento vonkajsi
detektor pripaja ako klasicky drotovy detektor Jablotron. Kryt detektora je
chraneny TAMPER kontaktom.

1. Technické parametre

napéjanie 9,5az18V js

zaberovéa charakteristika 12 m/90°; 14 segmentov

montazna vyska detektora 08-12m

rychlost pohybu objektu 0,3-15m/s

indikéacia LED di6édou - po zapnuti blika
- pri poplachu  svieti

typ kontaktu volitehy NC/NO

odber NC norm. 25 mA, max. 28mA
NO norm. 10 mA, max. 35mA

rozsah pracovnych tepl6t -20°C az +50°C

krytie detektora IP54

max. relativna vihkost’ prostredia 95%

rozmery 198 x 80 x 108 mm

Obsah dodavky: detektor VX-402, montaZne prichytky na stipik alebo na
stenu, spojovaci materidl.

2. Priprava detektora nainstalaciou

1. uvolnite poistna skrutku, ktord je umiestnena zospodu vo vrchnom
kryte detektora a zloZte kryt,

2. povolte fixaénl skrutku kovovej montaznej dosky,

3. kovovl dosku posufite smerom dolu a oddelte od detektora.

Upozornenie: Nedotykajte sa snimacich pléch detektorov!

3. InStalacia detektora

Pri vybere miesta na montadZz detektora je potrebné dodrzat’

nesledujice odporicania:

1. detektor musi byt namontovany v kolmej polohe tak, aby horna
detekéna rovina bola rovnobezna s chranenou oblastou,

2. detektor musi byt umiestneny vo vySke min. 0,8m amax. 1,2m ,

3. najlepSia detekcia pohybu pred detektorom je pri kriznom naruSeni
chranenej oblasti,

4. vchranengj oblasti nesmie byt Ziadny pohybuijlci sa objekt (napr. kriky,
stromy, atd.), vyhybajte sa aj priamemu poésobeniu silnych zdrojov
svetla (odrazov slnka).

3.1. Montaz na stenu

1. zapojovacie vodice previeéte okom
v kovovej doske a pripevnite ju na stenu
(vruty st suc¢astou dodavky),

2.  zapojte detektor a nalepte samolepiace
tesnenie podla obrazka,

3. detektor nasadte adotiahnite fixacnu
skrutku.
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3.2. MontaZ na stipik

1. stipik musi mat vonkaj$i priemer 43mm, privodny kébel ulozte &o
najhlbSie do zeme v ochrannych trabkach,

2. nakovovej doske strhnite jednu z ohrani€ujlcich nélepiek,

3. pomocou drobného inStalaného materialu v baleni pripevnite detektor
na stlpik.

4. Zapojenie detektora

Napéjacie vodiée by nemali prekrogit dizky podra nasledujticej taburky:

Napéjacie napatie
Prierez vodica 12V js 14V js
0,33 mm* 200 m 400 m
0,52 mm® 340 m 640 m
0,83 mm® 510 m 1200 m

Ak je na jednom kabli pripojené viac detektorov maximalnu dizku je
potrebné vydelit ich poctom!

5. Nastavenie optickej €asti detektora

5.1. Nastavenie sklonu detektora

Opticka cast detektora obsahuje dva snimace PIR s AND logikou.
Snimace zistuji pohyb v chranenej oblasti v dvoch rovinach, pricom
zorny uhol spodného snimaca je nastavitelny v Sirokom rozsahu. Poplach
vznikne iba v pripade, Ze d6jde k naru$eniu obidvoch detekénych rovin
(teda oboch snimacov) su€asne. Nastavovacim prepinatom nad
spodnym optickym snimacom nastavte sklon spodnej detekénej roviny
(vid odsek 3).
A vzdialenost'0 - 12 m

B vzdialenost0 - 8 m

C vzdialenost 0- 5 m

D vzdialenost0- 2 m

Pozicia maximalny dosah spodnej detekénej roviny
prepina¢a | stredna hodnota chranend oblast’ (min. - max:)
A 12 m 10,0 az 15,0m
B 8m 6,0 az 10,0m
(o] 5m 4,0 az 5,5m
D 2m 1,5 az 2,5m
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Upozornenie: maximalny dosah spodnej detekénej roviny sa meni
v zavislosti na vonkajSich poveternostnych podmienkach a méze kolisat
v rozsahu uvedenom v tab. 1. Tuto skutoénost je potrebné reSpektovat pri
nastavovani rozsahu chranenej oblasti.

Detektor vyvola poplach ak je zaznamenany pohyb v hornej adolnej
detekenej rovine slicasne, alebo je zaznamenany pohyb v dolnej rovine do
20 sek po tom, €o bola narusena horna rovina.

5.2. Nastavenie uhla zaberu detektora

Zaberovy uhol detektora je 90°. Po povoleni zaistovacej skrutky optiky
detektora je mozné natécat optikou s krokom 15°. Natocenie vykonate otocenim
celého plastového dielu optiky detektora. Jednotlivé kroky su vymedzené.
SoSovka detektora je konstruovana pre cely rozsah 180° - nemanipulujte so
Sosovkou!

5.3. Maskovanie problematickych miest chranenej oblasti

V origindlnom baleni detektora si dodané samolepiace maskovacie pasiky,
ktoré je mozné pouzift pre obmedzenie zorného pola (maskovanie

problematickych miest). Prizky sa lepia na $oSovku z vnatornej strany na
prislusny segment.

Osoba za okrajom detekénej roviny méze za urcitych podmienok vplyvom
odrazu tepelného Ziarenia od povrchu inych telies spdsobit faloSny
poplach. Tieto vlastnosti mdze mat hladina vody, mokra vozovka, hladky
beténovy povrch alebo asfaltova cesta ...

5.4. Citlivost detektora

Nastavuje sa v troch stuprioch prepinacéom pod hornym snima¢om — polohy
sl oznacené pismenom:

L low nizka citlivost pre problematické prostredie
M middle  stredna citlivost
H hight vysoka citlivost detekcie

5.5. Nastavenie DIP prepinacov

Smer detekcie: uprestiuje detekciu pri zapojeni dvoch detektorov. BlizSie
informacie najdete v originalnom navode.
Poplachovy vystup: prepina¢ uréuje zakladny kfludovy stav slu¢ky

NO - rozpojena

NC - uzavretad
Smerova detekcia: upresiiuje detekciu pri zapojeni dvoch detektorov.
BlizSie informécie najdete v originalnom navode, (nechajte v polohe OFF).
Rezim den - noc: upresiiuje detekciu podra intenzity vonkajSieho osvetlenia.
BlizSie informécie najdete v originalnom navode,(nechajte v polohe OFF).
Zapnutie LED: sliZi na otestovanie funkcie detektora — pokrytie chranenej
oblasti. Detektor vyhodnoti informéaciu o naruSeni chranenej oblasti
a zasvieti LED diédu.
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Pocet naruSeni chranenej oblasti: nastavuje filter poplachov. Prepina¢
v polohe ON (2x) nastavuje, Ze obidve roviny v chranenej oblasti musia byt
naruSsené 2x aaz potom bude odvysieland informéacia o naruseni
chraneného priestoru.

VX-402 SLAVE
smer detekcie siae Vxa
poplachovy vystup NO NC DIP A
smerova detekcia OFF ON
rezim defi-noc 1BA DEN,
NOC NOC
LED indikator wypue zapnuté DI P B
pocitadlo naruSeni 2

6. Skuska pokrytia priestoru

Pomocou DIP B prepina¢ 1 zapnite indikaéni LED di6édu a zatvorte
detektor. Otestujte spravnost nastavenia pohybom v chranenej oblasti a aj
to, Ze pohyb mimo chranenej oblasti neaktivuje detektor. Vezmite do Gvahy
aj maximalny dosah spodnej detekénej roviny podla tab. uvedenej vyS$Sie

v zavislosti na zmene poveternostnych podmienok a prostredia.
Kazdy pohyb je indikovany rozsvietenim LED.

7. Normalna prevadzka detektora

V pripade otvorenia krytu detektora Ustredia tento stav vyhodnoti ako
sabotazny poplach.

8. Mozné problémy a ich odstranenie

PROBLEM MOZNA PRICINA RIESENIE
Detektor . P . PouZite spravne napéajacie
nefunguje Nespravne napéjacie napatie napatie 9,5 - 18V js
Det(—_}ktor Prepinag¢ indikécie LED je Prepnite prepina¢ na B-1(DIP
nefunguje a LED N .
" v polohe OFF B prepina¢ 1) do polohy ,ON
nesvieti
DIP prepinaé A-4 je prepnuty Prepina¢ A-4 prepnite do
v pozicii ,noc* polohy deR-noc
Detektor DIP prepinaé¢ A-3 (smerova PR "
nefunguje - detekcia) je prepnuty v pozicii Prepme(l)tI:OAh—S (p)r'(:a'gylte do
nevyvola poplach 4ON* P Y

Nespravne zapojenie

Skontroluje spravnost’
zapojenia, odsek 4

LED stéle blika

Nespravne napéjacie napatie

PouZite spravne napéajacie
napéatie 9,5 - 18V js

Detektor je stéle v
poplachu

Drétovéa prepojka nie je
osadena

Skontroluje spravnost’
zapojenia, odsek 4

Detektor detekuje
narusenie
chranenej oblasti
aj ked' sa zda, ze
v chranenej
oblasti nie je
pohyb

Detektor nie je inStalovany
v kolmej polohe

Skontrolujte inStalaciu
detektora, odsek 3

Detektor je vystaveny
priamemu alebo odrazenému
svetlu (slnko, svetla
automobilov, pouliéné
osvetlenie, ...)

Zmeiite polohu detektora,
odstrante odrazajucu plochu
v chranenej oblasti, alebo
pouzite maskovacie pasiky na
SoSovku

Obéas neddjde
k detekcii

Detekéna rovina nie je spravne
nastavena

Skontrolujte chranend oblast

Je nastavena nizka citlivost

Nastavte citlivost na strednud
alebo vy3Siu, odsek 5.4
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