Detektor pohybu JS-11 Harmony

Popis

Detektor pohybu JS-11 Harmony je ureny na priestorovu ochranu objektu formou detekcie pohybu o0sdb v zornom poli.
Digitalna analyza signalu zaistuje vysoku odolnost vocéi faloSnym poplachom, automaticka kalibracia senzoru optimalne
prispdsobuje snimac k prostrediu, autotest umoznuje detekciu hardwarovych poruch. Prednostou snimaca je vysoka odolnost
proti vysokofrekvenénému ruseniu a inym faloSnym signalom.

Detektor je navrhnuty pre rohovu i nastenni montaz. Smerovu charakteristiku je mozné korigovat posuvom vnutorného
modulu - dosky ploSnych spojov (DPS). Menitelny je tiez charakter vystupu poplachového relé (ALARM), sposob ¢innosti
detektora a spbsob indikacie kontrolkami LED. Detektor je vybaveny ochrannym kontaktom krytu (TAMPER).

Technické parametre

napajacie napatie 9-15Vjs
prudova spotreba 10 mA (relé neaktivne) detekcia pohybov 0,1 m/s az4 m/s
20 mA (relé zopnuté) vystup poplachu - relé ALARM volitelne spinaci (NO) / rozpinaci(NC)
spracovanie signalu digitalna analyza mikropocitacom 60V /0,1A js
s tromi nastavitelnymi stupfiami kontakt krytu TAMPER 60V /0,1Ajs
detekéna vzdialenost 12m doba aktivacie po zapnuti max. 90 sek.
predpisana vyska pre inStalaciu 2 alebo 2,5 m nad urovnou podlahy rozsah pracovnych teplot -10az +55 °C
uhol detekcie 120° vysokofrekvenéna odolnost do 1 GHz 20V/m (modulované pole)

Merané podla EN55022, 60801-2 (IEC801-2), IEC801-3, IEC801-4.
Detektor je klasifikovany skusobriou EZS ako zariadenie pre zabezpecenie vnutornych priestorov s vy$Simi rizikami (l1. kategéria).

Obsah dodavky

kompletny detektor hmMoZdinka RB............oiiiiiiiiie e
(spodny diel, doska s elektronikou, kryt snimaca so SoSovkou) . 1x VIUt R3X25 ...
[0 0[NV A e [vA = | TRt 1x samorezna skrutka R2,9x9,5

Montaz

Detektor pohybu je uréeny na montaz v interiéri - a to bud' na rovnu stenu alebo do rohu miestnosti. Predpisana vyska je 2 alebo 2,5m nad urovhou
podlahy. Podl'a vysky montaze je treba upravit smerovu charakteristiku snimaca (vid' ,Korekcia charakteristiky).
Obréazok 1

Montaz detektora pomocou stladenim V rohovom drziaku prelomte otvory pre vruty a pre
rohového drziaka otvor vodi€. Drziak pripevnite do poZadovanej polohy.
(Pozor na spravnu orientaciu — Sipka vnutri drziaka
ukazuje smerom nahor.)
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_____ kryt detektora Obrazok 2 -
Rohova montaz
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) spodny diel

Zlozte kryt detektora (stlacenim vrchného dielu asi v dvoch tretinach vySky smerom dovnutra). Po odisteni vyberte zo spodného dielu dosku ploSnych
spojov (DPS). V spodnom dieli vylomte otvor pre vodi€, nasadte ho na drziak a fixujte ho pomocou dvoch samoreznych skrutiek. Po pripojeni vodiov a
nastaveni prepinacov (vid. dalej) detektor opat skompletizujte.

Pokial drziak pre montaz nepouzijete, zlozte kryt snimaca, vyberte DPS a na pozadované miesto pripevnite priamo spodny diel. Po pripojeni vodiov a
nastaveni snimac opat skompletizujte.
Popis svorkovnice (obrézok 3)

ARM - riadiaci vstup pamaéti (stav Ustredne zaistené = spojené s GND). =
Pokial tento vstup nepouzijete, nezapajajte ho. ochranny :| & ‘ TAMP ALARM

GND
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TAMP - ochranny kontakt krytu kontakt

ALARM - vystup poplachového relé (rozpinaci nebo spinaci) ___knytu,
GND - zaporny pol napajania Q relé
+12V - kladny pdl napajania +12V ALARM

Popis prepinacov (obrazok 3)

J1-ANALYSE - stupen digitalnej analyzy
1,2 spojené..zakladny stupen analyzy, rychla reakcia, dobra odolnost proti faloSnym poplachom O 9
(pre pouzitie v normalnom prostredi) Prep'”ac}e :z((EE; gq ’ *
2,3 spojené..stredny stupen analyzy, stredna rychlost reakcie, vysoka odolnost’ Zervena 2
(pre narocnejSie aplikacie v prostredi s rusenim) LED / \
rozpojené ...najvysSi stupen analyzy, pomalSia odozva, velmi vysoka odolnost proti faloSnym
poplachom (vhodné pre velmi naruSené prostredie) Obrazok 3-DPS
J2 -NC/NO - charakter poplachového relé ALARM
spojené...... kontakt relé pracuje ako rozpinaci (v pokoji zopnuty - NC)
rozpojené .. kontakt relé ALARM pracuje ako spinaci (v pokoji rozopnuty - NO)
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J3-LEDON - volba funkcii LED [ee FOZPOJENE [Ce) rozpojene
spojené .....obe LED plne funkéné Iifl 1,2 spojené Iﬁl spojené
rozpojené ..zelena LED nefunk&na, funkcia ¢ervenej LED obmedzena i
&12'3 spojené Obrazok 5 -
polohy prepinacov

Popis LED (obrazok 3)
zelena - ak je J3 rozpojené, nie je tato LED funkcna

- ak je J3 spojené, rozsvieti sa pri kazdom detekovanom pohybe a svieti po dobu vyhodnocovania (analyzy). Zhasina v okamziku vyhlasenia
poplachu alebo v pripade, ze detekovany pohyb nebol digitalnou analyzou vyhodnoteny ako narusenie pozorovaného priestoru.

c¢ervena - pravidelné blikanie (2x za sekundu) indikuje inicializaciu snimaca po zapnuti
- rozsvietenim na dobu 3sek hlasi aktivaciu poplachového relé ALARM. Ak je J3 rozpojené, Cervena LED tuto funkciu nesignalizuje.
- dve kratke bliknutia indikuju paméat poplachu (tzn. po odisteni Ustredne ohlasuje, Ze behom predchadzajuceho zaistenia bol tymto idlom vyhlaseny
poplach)
- svieti s dvomi rychlymi pauzami v pripade hardwarovej poruchy detektora

Ozivenie - Po pripojeni napajacieho napatia prebieha pociato¢na inicializacia (nastavenie procesoru, stabilizacia a test hardware,
autokalibracia senzoru ...) indikovana pravidelne blikajuca ¢ervenou LED. Inicializacia trva zhruba 90 sekund. Akonahle ¢ervena LED zhasne, je snimac
pohybu pripraveny k €innosti. Ak neprebehne inicializacia korektne, zane €ervena LED signalizovat hardwarovou poruchu (sieti trvalo s dvomi rychlymi
pauzami).

Detekcia pohybu - Zorné pole detektora pohybu je delené do troch zén s uhlom zaberu 120° (obrazok 4). Detektor prostrednictvom senzora
infraCerveného Ziarenia (PIR) detekuje a nasledne analyzuje vSetky teplotné pohyby.

Kazdy senzorom detekovany pohyb je indikovany rozsvietenim zelenej kontrolky LED. Tato kontrolka svieti po dobu prebiehajicej analyzy, najdlhsie vSak
16sek. Pokial je prepinac J3 rozpojeny, je tato indikacia vyradena.

Digitalna analyza - Detekované pohyby su analyzované digitalnymi obvodmi senzora. Stupen analyzy je uréeny nastavenim prepinaca J1. Ak je nastaveny
zéakladny stupeni analyzy, €idlo reaguje na zaznamenany pohyb takmer okamzite. So zvySenim stupfia analyzy sa prediZzuje doba odozvy, avSak stupa
odolnost’ proti ruSeniu. VysSie stupne analyzy pouzivajte iba pre inStalacie v naruSenom resp. silno naruSenom prostredi (ak je snimac¢ inStalovany napriklad
v blizkosti silného zdroja elektromagnetického Ziarenia alebo v blizkosti tepelného zdroja).

Pracovné charakteristiky detektora pohybu Poplach - Ak je detekovany pohyb digitalnymi obvodmi
vyhodnoteny ako naruSenie pozorovaného priestoru, je
vyvolany POPLACH - po dobu 3sek je aktivované

vyska

Smerova charakteristika

Pracovny dosah

[ml 2,5 poplachové relé ALARM. Spésob akcie —zopnutie /
\\ DPS v polohe A - indtalacia 2m rozopnutie kontaktov relé zavisi na nastaveni prepinac¢a J2.
2 S ~DPS v polohe B = instatécra 2,5ril Aktivacia poplachového relé ALARM je indikovana

rozsvietenim Cervenej LED na dobu 3sek. Pokial je
prepina¢ J3 rozpojeny, tato indikacia je vyradena.

e Riadiaci vstup ARM - ARM je riadiaci vstup informujuci
snimac o stave zabezpecovacej Ustredne. V nezapojenom
stave je v Urovni HIGH (vnatornymi obvodmi udrzovany na
urovni napajacieho napétia). Spojenim so zemou GND

o 37 dosan (znizenim napati pod 3V) prejde vstup ARM do urovne
1200 ' ' 2 "im LOW. Stav HIGH odpoveda odistenej Ustredni, stav LOW

Obréazok 4 - charakteristiky detektora ~zaistenej Ustredni. Pokial’ nie je vyzadovana funkcia
pamati poplachu, svorka ARM sa nezapaja.

zéna A

Pamat’ poplachu - Ak pri zaistenej zabezpeCovacej Ustredni (ARM=LOW) déjde k zopnutiu poplachového relé ALARM (je vyhodnotené naruSenie
priestoru), potom po vypnuti Ustredne z pozorovacieho stavu (ARM do urovne HIGH) je aktivovana pamat poplachu detektora pohybu. Dve kratke bliknutia
¢ervenej LED ukazuju, ktoré €idlo vyvolalo predo$ly poplach (i ked je J3 rozopnuty). Pamat poplachu je vymazana novym zaistenim Ustredne (ARM spojené s

GND).

Korekcia charakteristiky - Charakteristiku detektora je e . .
mozné korigovat zmenou umiestnenia dosky ploSnych spojov - vystup ARM VStgp 24h. Vstlvl_py prislusnych zabezpecovam
DPS. Po zloZeni vrchného dielu snimada je mozné DPS slucky sluciek

umiestnit do dvoch poléh. Posun DPS smerom nahor znamena
sklopenie charakteristiky (obrazok 4). Poloha ,A* zodpoveda
umiestneniu Cidla vo vySke 2m, poloha ,B“ umiestnenie vo vyske
2,5m. Nastavenie si odskuSajte pohybom v zornom poli, sledujte
reakciu zelenej LED.(Pozor - musi byt nasadeny vrchny diel so
SoSovkou!).

Zmena nastavenia - Ak potrebujete zmenit nastavenie
niektorého z prepinacov J1 - J3, zlozte vrchny diel snimaca a
prenastavte vSetko tak, ako potrebujete. Detektor neustale
uskutoCnuje svoju autodetekciu a kontrolu, nové nastavenie je
teda okamzite akceptované. Po prenastaveni detektor opat
skompletujte. PIR3

Upozornenie: Pokial je ¢idlo pripojené k zabezpecovacej
ustredni, nezabudnite pred zloZzenim vrchného dielu
snimaca ustredriu prepnut’ do servisného rezimu.

ARM

Upozornenie: Pri  manipuldcii s ¢idlom zabrarnite
znecisteniu ¢i poskodeniu senzora (dotyk, zamastenie, =
poskriabanie a pod.). V pripade potreby je mozné senzor
opatrne ocistit’ liehom.
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